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1

د). ھ ورو رورھ)راب ر روی -2 ن. و  ھی 1-ا

ود. زری ھ(اپ) -3

زدد 

ری ز

Cleaning

            

 MS FES/ 15        

رحت

3

د. ر در ھ داد دال ر 6 ال د د. م ھ داد

4.4 و 4.3 ل ظم: روش

زدد 

 

combing plate

2

ر 7  ھر طرف دو  وع ود. ر طرف ھر در م م 4 از

وار  ظم . 4.7 ل ری: ادازه روش

زدد 

ن و ور ن 

gap between step and skirt

5

ر ط روری ود. رل زر ش و ر رد زان

4.8 ط رل روش

زدد 

 زر

steps chain

4

د ر 0/4 ت  .داد  دون

4.11 ل ط ر روش

زدد 

ن

steps

7

.ر ط روری ر. دون ت در ر 15  10 ن زر دا زان

4.10 ل ط ر روش

زدد 

درت ال زر

Drive chain

6

.ر ط روری ر. 15  10 ن زر دا زان

4.9 ل ط ر روش

زدد 

دره رک زر

hand rail drive chain

8

رزی رون د. ز ھوا دروش ره ود. زدد ھ رس رون ط

4.21 ل ود. رل وور دای رو 

زدد 

رس وور

Drive unit

. . .. . .. . .. . .         
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د ل طرف، ھر در زر ر    رورد ورت در

ل4-18-1 ط ،ورو طرف ھر از ر س0/5 ط 

زدد 

 زر طی و

broken chain contact

رحت

9

رون ھدات ل ودن رب و م زدد

زدد 

رون رل

oil canal.ود رل ر ان ود  ز  و

11

دد 4 راردارد  و ور ن ن و  ورودی ی در

زدد 

4.18.2 ل . ط و و رو ن ر 1  0/2 ر

12

در ت  ت روی دا ، دار ش ن و  ای ی در

زدد 

ور ی

skirting contacts-4 pcs

ن طی و

13

ت روی اد  د زر، ر ورت در دارد  زر روی د

ود. رل ت رد و ل 10 دود  4.18.4 ل ط

زدد 

ود. دوژ   ات زم ود. ظم و زر 4.18.3 ل ط ود. ر step sag contact

رک زر طی ت

drive chain contact

14

د  ل اء ورود ار در ات ت  طرف ھر در  ھر ت در

ود. رل رد و ظم ر ل 48  4.18.5 ل ط

زدد 

 ت

comb contact

ود16 ام ظت 1.3 ل ط

زدد 

ود. رل ت طرن  و ر ر رز زش زان

braking distance

15

د  ل ت و ود  ده ب ر دره، ھراه اء ورود ورت در

ود. ام  ظم 5   4 رات  د،  را ت دت ر 

زدد 

دره ورود ل ت

handrail entry contact
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رحت

1

دره،دره ری ز دره، ش رل

Handrailود ام ظت 4.15 ل ط

زدد 

2

ھرو-زت وش و رون ورردازی - ن و  ا رو

lighting - LEDs

زدد 

2

دره رک روریت و رد رل

Handrail drive shaftود ام ظت 4.13 ل ط

زدد 

رحت

1

رک ا روریت و رد رل

main drive shaftود ام ظت 4.12 ل ط

زدد 

    

(    )   
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